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2. Roboty nawierzchniowe

1. Roboty przygotowawcze

Lp.

Opis robot

KNR-0231-14-06-3
Regulacja pionowa studzienek dla urzgdzen podziemnych. Urzadzenia - wtazy kanatowe.

lloé: 5 Jedn.: sztuk

KNR-0231-14-06-2
Regulacja pionowa studzienek dla urzgdzen podziemnych. Urzadzenia - kratki Sciekowe uliczne.

llosé: 2 Jedn.: sztuk

KNR-0231-10-04-6

Oczyszczenie nawierzchni drogowych.
10+50x5+30x(5+6,2):2 +120x6,2+100x5,7+50x6+90x5,5 = 2537 m2

llosé: 2537 Jedn.: m2

KNR-0231-11-06-1
Remonty czgstkowe nawierzchni bitumicznych mieszankami mineralno- bitumicznymi
56x0,100 = 5,6 mg

llos¢: 5,6 Jedn.: mg

2. Roboty nawierzchniowe

Lp.

Opis robot

KNR-0231-01-08-2
Wyréwnanie podbudowy mieszankg mineralno-asfaltowa, sposéb wbudowania mechaniczny. Srednia grubo$é

warstwy 3 cm
330x0,075 =23 mg

llos¢: 23 Jedn.: mg

KNR-0231-10-04-7
Skropienie nawierzchni emulsjg asfaltowg

llosé: 2537 Jedn.: m2

KNR-0231-03-11-5
Nawierzchnia z mieszanek mineralno-bitumicznych grysowo-zwirowych asfaltowa, warstwa $cieralna o grubosci
po zageszczeniu 3cm.

llosé: 2537 Jedn.: m2
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